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Vuoi rendere automatiche la tue

movimentazioni in linea?
YVEDI 1L, VIDEO

Robot Delta2 Worker Automatico Apvarobotics
disponibile in tantissime configurazioni per adattarsi a te

Progettata per trattare con [a massima cura il tuo prodotto.
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Robot manipolatore serie Delta Novarobotics srl
Nota: Tutte le immagini del presente documento hanno il solo scopo di mostrare una possibile composizione del sistema completo di
tutti gli accessori ((anche non previsti in questo preventivo di spesa )

_Corpo del Robot tipo Delta a tre Assi con area di lavoro circolare diametro 600mm Vedi Altre opzioni

_Elettronica NOVAROBOTICS

_SoftWare NOVAROBOTICS

_Telaio in acciaio verniciato RAL7004 (Inox opzionale )
_Macchina/Modulo di lavoro con Certificazione CE.

IL PRESENTE E DI PROPRIETA DELLA - NOVAROBOTICS S.r.I.- OGNI RIPRODUZIONE ANCHE PARZIALE E VIETATA
Le informazioni contenute nella presente sono da considerarsi estremamente riservate.


https://www.youtube.com/watch?v=gwmKf-77mlw
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" SERRARE QUESTA VITE
Operatore in LINEA
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Cambiapallet per Robot Alpha5

Caratteristiche: Delta2

_Area di lavoro circolare ( diametro area 600mm)
_Peso trasportato ( standard ) 4Kg

_Assi verticali n° 3

_Asse rotativo pinza 270°

_Pinza: Motorizzata

_Collegamento LAN in RawShocket per la comunicazione Macchina con Macchina e
Macchina con Server
_Pulsantiera di comando esterna ( opzionale )
_Sistema di emergenza classe 0
_Sistema di emergenza automatico da mancata rindondanza di comunicazione fra elettronica e pc
_SoftWare Novarobotics in Visual
_Rulliera Motorizzata di ingresso completa di celle di carico (opzionale)
_Applicatore Etichette (opzionale)
_Rulliera motorizzata di uscita e/o ingresso (opzionale)
_Verifica del peso in funzione dell'errore massimo ammesso (opzionale)

Macchina
Costruttore NOVAROBOTICS S.r.l.
Robot Delta2 Worker

Via: Via C.A. Dalla Chiesa, 11

C.A.P.: 47039 Savignano sul Rubicone (FC) Italy
Robot manipolatore e inscatolatore  1.1. 1390541 93xxxx / 347 4198853

Web: www.novarobotics.it

E-mail: mirco@novarobotics.it

Caricamento Automatico e/o manuale
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